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Nazwa przedmiotu
Automatyka, diagnostyka i naprawy pojazdéw specjalizowanych [N1MiBP1>ADINPS]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr
Mechanika i budowa pojazdow 4/7

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

- ogolnoakademicki
Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢
niestacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne
27 9 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw ECTS

4,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr inz. Tomasz Rochatka
tomasz.rochatka@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

WIEDZA: Posiada podstawowe wiadomosci z fizyki, mechaniki i wytrzymatosci materiatow
UMIEJETNOSCI: Student potrafi pozyskiwa¢ informacje z réznych zrédet, w tym z literatury oraz baz
danych, zaréwno w jezyku polskim jak i w jezyku angielskim, wtasciwe je integrowac¢, dokonywacé ich
interpretacji i krytycznej oceny, wyciggac wnioski, oraz wyczerpujgco uzasadnia¢ formutowane przez siebie
opinie KOMPETENCJE SPOLECZNE: Student potrafi mys$le¢ i dziata¢ w sposdb przedsigbiorczy, m.in.
znajdujgc komercyjne zastosowania dla tworzonego systemu, majgc na uwadze nie tylko korzysci
biznesowe, ale rowniez spoteczne prowadzonej dziatalnosci;

Cel przedmiotu

Poznanie elementow automatyki pojazdéw specjalizowanych Poznanie organizacji i zasad planowania prac
serwisowych i naprawczych oraz metody przywracania zdatnosci pojazdow specjalizowanych.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:
1. Ma poszerzong wiedze z termodynamiki i mechaniki ptynéw w zakresie niezbednym dla zrozumienia
zasady dziatania i obliczen proceséw termodynamicznych i przeptywowych zachodzgcych w maszynach



roboczych takich jak nagrzewanie, chtodzenie, suszenie, aglomeracja termiczno — cisSnieniowa itp.
transport pneumatyczny, konwersja energii itp.

2. Ma elementarng wiedze w zakresie podstaw informatyki, tj o architekturze komputera, binarnym,
dziesietnym i szesnastkowym systemie liczenia, reprezentacji liczb i znakéw graficznych w pamiegci
komputera, typach zmiennych, ogdlng wiedze o jezykach niskiego, Sredniego i wysokiego poziomu
uzywanych w programowaniu komputeréw, systemach operacyjnych, bazach danych, srodowiskach
programistycznych RAD i typowych aplikacjach inzynierskich.

3. Ma podstawowg wiedze o metodach pomiarow liniowych, pomiarow naprezen, odksztatcen,
predkosci, temperatur i strumieni ptyndw, w tym o pomiarach tych wielkosci na drodze elektrycznej
4. Ma elementarng wiedze o uktadach automatyki, mikrosterownikach, algorytmach sterowania,
automatach i robotach przemystowych, elektronicznych systemach nawigacji stosowanych w maszynach
oraz systemach komunikacji przewodowej i bezprzewodowej w lokalnych sieciach komputowych
uzywanych w maszynach.

5. Ma podstawowg wiedze o procesach tribologicznych zachodzgcych w maszynach, {j tarciu,
smarowaniu i zuzyciu.

Umiejetnosci:

1. Can obtain information from literature, the Internet, databases and other sources. Can integrate the
obtained information, interpret and draw conclusions from it, and create and justify opinions.

2. Can search in catalogs and on manufacturers" websites ready-made machine components to be used
in his own projects.

3. Potrafi prawidtowo postugiwac sie nowoczesnym sprzetem do pomiaréw gtéwnych wielkosci
fizycznych, stosowanym w badaniach maszyn i kontroli produkcji.

4. Ma umiejetnos¢ samoksztatcenia sie z uzyciem nowoczesnych narzedzi dydaktycznych, takich jak
zdalne wykitady, internetowe strony i bazy danych, programy dydaktyczne, ksigzki elektroniczne.

Kompetencje spoteczne:

1. Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci.

2. Jest gotow do uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemoéw poznawczych i praktycznych
oraz zasiegania opinii ekspertéw w przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu.

3. Jest gotdw do wypetniania zobowigzan spotecznych, wspotorganizowania dziatalnosci na rzecz
Srodowiska spotecznego.

Metody weryfikacji efektéw uczenia si¢ i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Zaliczenie na podstawie sprawdzianu opanowania wiedzy z wyktaddéw oraz biezgca kontrola
przygotowania do ¢éwiczen laboratoryjnych i ocena ich przebiegu oraz sprawozdania.

Tresci programowe

Wiedza naukowa. Rozwadj automatyki, pojecia zwigzane z automatyka, uktady automatyczne, metody
regulacji uktadéw chtodniczych w pojazdéw, regulacja i sterowanie pracg sprezarek, parownikow i
skraplaczy, sterowniki uktadow.

Metody organizacji napraw. Systemy diagnostyczne. Procesy technologiczne naprawy zespotow i
elementdéw pojazddéw specjalizowanych. Metody napraw pojazdow specjalizowanych.

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne

1. Wyktad z prezentacjg multimedialng
2. Laboratorium z wykonywaniem pomiaréw
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Uzupetniajgca

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 100 4,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 36 2,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 64 2,00
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




